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เครือ่งตกัขยะแบบ Pin-Rack

เครือ่งตักขยะอัตโนมัตแิบบเดนิท ำงำนไมต่อ่เนือ่งชนดิทนทำนตอ่กำรกัดกรอ่น

มุง่เนน้ในเรือ่งการอนรุกัษพ์ลงังาน
โดยการปรบัสว่นขบัเคลือ่นใหม้นี า้หนกัทีเ่บาลง สามารถลด
การใชพ้ลงังานลงได้

เพิม่ความคงทนตอ่การกดักรอ่นไดม้ากขึน้
ตวัเครือ่งจกัรสรา้งขึน้จากวสัด ุSUS 304 และพลาสตกิ ซึง่ให้
ความทนทานตอ่การกดักรอ่นไดอ้ยา่งดเียีย่ม 

เปลีย่นใหม้นี า้หนกัเบา
ดว้ยน า้หนกัทีเ่บา ลดภาระเร ือ่งการขนสง่ การตดิต ัง้และ
ก าลงัคนในการตดิต ัง้เครือ่งจกัรได้

กระชบัเวลาท างานทีห่นา้งานใหส้ ัน้ลง
ดว้ยโครงสรา้งของตะแกรงดกัขยะทีเ่ป็นชิน้เดยีวกบัตวัเครือ่ง 
การท างานหนา้งานจงึท าเพยีงการตดิต ัง้เป็นหลกั โดยเฉพาะ
การเปลีย่นเครือ่งใหมท่ดแทนก็สามารถท าไดโ้ดยใชเ้วลาไม่
นาน

ลดคา่ใชจ้า่ยการซอ่มบ ารงุ
การปรบัแร็คเป็นแบบยนูติชว่ยใหส้ามารถเปลีย่นพนิไดท้นัทที ี่
หนา้งาน เพิม่ความสะดวกในการบ ารงุรกัษา พรอ้มท ัง้
ปรบัปรงุใหท้นตอ่การกดักรอ่นมากขึน้ ชว่ยลดตน้ทนุดา้นการ
ซอ่มบ ารงุไดอ้ยา่งมปีระสทิธภิาพ

ประสทิธภิาพในการตกัขยะทีเ่พิม่มากขึน้
พืน้ทีห่นา้ตดัในการตกัของคราดทีก่วา้งมากขึน้

เพิม่ประสทิธภิาพในการบ ารงุรกัษา
โดยการลดชิน้สว่นส าหรบัสว่นขบัเคลือ่นตา่งๆใหน้อ้ยลงจาก
เครือ่งรุน่กอ่น การตรวจเช็คและการซอ่มบ ารงุจงึท าไดง้า่ย
ขึน้

ไมจ่ าเป็นตอ้งบ ารงุรกัษาดว้ยการทาสี
เนือ่งจากใชว้สัดทุนการกดักรอ่น จงึไมจ่ าเป็นตอ้งทาสี

ซอ่มแซม

1 2 3 4แร็ค ลกูลอ้พลำสตกิ เฟืองโซพ่ลำสตกิ ครำด (SUS304)



ตะแกรงชนดิป้องกนักำรอดุตัน ลดจดุในกำรเตมิสำรหลอ่ลืน่ใหน้อ้ยลง

ในปัจจบุนั ภำยใตข้อ้จ ำกดัดำ้นระยะเวลำในกำรเปลีย่นเครือ่งใหม่ทดแทนเครือ่งเดมิ ควำมตอ้งกำรดำ้นระบบควบคมุทีใ่ชง้ำนง่ำย
กำรจัดกำรทีส่ะดวก กำรประหยัดพลงังำน และกำรด ำเนนิงำนกอ่สรำ้งทีร่วดเร็วจงึเพิม่สงูขึน้อย่ำงตอ่เนื่องดว้ยเหตนุี้ เรำจงึไดร้วบรวมองค์
ควำมรูแ้ละประสบกำรณ์อนัยำวนำนจำกกำรพัฒนำเครือ่งจักรและอปุกรณ์ส ำหรับระบบบอ่ดักกรวดทรำย เพือ่ตอบสนองตอ่ควำมตอ้งกำร
เหลำ่นีอ้ยำ่งมปีระสทิธภิำพ

น ้ำไหล
แถบตะแกรงดำ้นหลัง

แทน่ครำด

ตะแกรงทีม่ชีว่งควำมลกึสัน้เสรมิดว้ยชิน้ส่วนทีม่คีวำม
แข็งทีเ่รยีงสลับกัน อกีทัง้ซีฟั่นครำดทีว่ ิง่ทะลผุำ่น
ตะแกรง จงึท ำใหป้้องกันกำรอดุตันทีต่ะแกรงและสำมำรถ
ท ำกำรตักเศษขยะปฏกิลูไดอ้ยำ่งหมดจด

เสรมิวัสดคุงทน

A B

C

ตัวอยำ่งกำรตดิตัง้หนำ้งำนจรงิ ขอบเขตกำรประยกุตใ์ชง้ำน

ตำรำงเปรยีบเทยีบกบัเครือ่งตักขยะ Pin-Rack รุน่กอ่น

โดยกำรใชเ้ฟืองโซ ่ (ภำพ A) และโรลเลอรพ์ลำสตกิ (ภำพ B) ทีเ่ดนิ
ไดอ้ยำ่งรำบลืน่ อกีทัง้กำรเปลีย่นตัวอัดจำระบอีัตโนมัต ิ (ภำพ C) 
ของแกนเพลำขับเคลือ่นตำมรอบระยะเวลำ เรำจงึสำมำรถตัดกำรจ่ำย
จำระบไีปยัง Pin-Rack ซึง่เป็นขัน้ตอนทีไ่มจ่ ำเป็นออกได ้ และยังชว่ย
ลดขัน้ตอนในกำรตรวจเช็คประจ ำวันดว้ย

ใชต้ะแกรงถี ่<75 มม.

เครือ่งจักรแบบโมดลูำร ์ใชเ้วลำตดิตัง้เสร็จสมบรูณ์ในเวลำ 2 วัน หวัขอ้ ขอ้มลูจ ำเพำะทำงเทคนคิ

ขนำดสถำนที่ บอ่ดกักรวดทรำยขนำดเล็ก-กลำง

รองรับ
น ้ำเสยีแบบทอ่แยก (ระบบทอ่รวมจะพจิำรณำตำมแต่
กรณ)ี

ควำมกวำ้งทำงน ้ำ 0.8-4 ม.

ควำมลกึทำงน ้ำ ≤9 ม.

ควำมถีต่ะแกรง 15-150 มม.

องศำตดิตัง้ STD. 75°(สำมำรถตดิตัง้แบบ 90°ได)้

ก ำลงัมอเตอร์ 1.5kW・2.2kW

โปรดทรำบวำ่ ขนำดวสัดแุละขอ้มลูจ ำเพำะอืน่ๆ  ทีป่รำกฏในแคตตำล็อกนีอ้ำจมกีำร
เปลีย่นแปลงไดโ้ดยไมต่อ้งแจง้ใหท้รำบลว่งหนำ้

หวัขอ้ แบบใหม่ แบบเดมิ

ชดุขบัเคลือ่น
เกยีรท์ดรอบ มอเตอรใ์ต ้
น ้ำ

เหมอืนแบบใหม่

เฟืองโซ่ พลำสตกิ เหล็ก

ไกดโ์รลเลอร์ พลำสตกิ เหล็ก

พนิแร็ค วสัด ุSUS รปูแบบยนูติ
เหล็ก รปูแบบชิน้
เดยีว

ครำด ครำดเดีย่วน ้ำหนักเบำ ครำดเดีย่ว

อปุกรณ์นริภัย
โชค็รเีลย ์(ใชก้บัอปุกรณ์
ไฟฟ้ำ)

โอเวอรโ์หลดสวทิช์

กำรจำ่ยไฟ
สำยเคเบิล้แบน สำยคอน
เนคเตอรใ์ตน้ ้ำ

กลอ่งตอ่สำยไฟใต ้
น ้ำส ำหรับสำยเม
สเซนเจอร์

กำรหลอ่
ลืน่

เกยีรท์ดรอบ ฉีดน ้ำมนั (6 เดอืน)
ฉีดจำระบ ี(เปลีย่น
เมือ่ท ำโอเวอรฮ์อล)

ตลบัลกูปืน
ตวัจำ่ยจำระบอีตัโนมตัิ
(เปลีย่นตำมรอบก ำหนด)

จดุรวมจำ่ยน ้ำมนั
(ป๊ัมจำรบ)ี

พนิแร็ค ไมจ่ ำเป็น
จดุรวมจำ่ยน ้ำมนั
(ป๊ัมจำรบ)ี

อำจมกีำรแยกชิน้สว่นเพือ่ควำมสะดวกในกำรขนสง่ตำมสภำพจรงิ
หนำ้งำน

ตวัจำ่ยจำระบอีตัโนมตัิ

แถบตะแกรง
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